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Алгоритм 1. Алгоритм Дейкстры поиска кратчайших путей 

 

P (s, v) = (s, …, pred (pred (pred (v))), pred (pred (v)), (pred (v), v). 
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Путь dist (v) Вершины пути 
P(a, b) 5 a, f, c, b 
P(a, c) 3 a, f, c 
P(a, d) 8 a, f, c, g, d 
P(a, e) 9 a, f, c, g, d, e 
P(a, f) 1 a, f 
P(a, g) 6 a, f, c, g 
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Рис. 1. Процесс работы алгоритма Дейкстры: 
а – взвешенный орграф; б – процесс присвоения меток label (v) 

(окончательные метки заключены в квадратные скобки); 
в – процесс формирования указателей pred (v); 

г – кратчайшие пути от вершины a до всех остальных вершин орграфа 

 


